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1. общrrе положенвя
Настоящая метод{ка поверки примеIшется для поверки alппарат}ры геодезической

сп5rлниковой РriпСе i3OYR (да:rее - шпаратура), прип.леняемой в качестве рабо,шх средств
измерпий, Е устанавлимет метод{ку их первищlой и периодлческой поверки.

В рзультате поверки доJDкны быгь полгверждены мец)олоп{!rеские требоваrrпя,
приведеЕные в Приложении А к настоящей мето,щке поверIс{.

В целях обеспечения просJIеrс{мемостп поверяемого средства измерений к
государственным первиtlным этzллонzлNl едлниц веJIичин необхо.щlrо собrподать трбовшrия
настоящей метощки поверки.

Опрделение мgцологическЕх характеристик в pal\{Kax проводимой поверки обеспечивает
пер€даry едrпшФl длшlы методом непосредственного сJIичения от рабочего эталона 3-го разряда
в соответствии с Государственной поверошой схемой для коорд,rнатно-времеЕI$D( средств
пзмерений, угвержденной приказом Федерального агентства по техническому peryJпrpoBalrlffo и
метрологии от 07 шоня 2024 г. Ns 1374, чем обеспещлвается прослеживаемость е,щЕиц веJIичиII
поверяемого средства измерний к след}.ющему Государственному первиIIному специаJIьному
эт{шону: ГЭТ199-2024 - Государственпьй первпшrьй специаьньй этzшон единицы дшны.

2. Перечепь операцпй поверкп средства измеренпй
При проведении поверки средств измерений (дшее - поверка) должны вьшоJIIIяться

операции, указдrЕые в табrп,rце 1 .

Таблица 1 - оп
обязатеrьность выпоJIнениJI

операций поверки при
Номер раздела (rrуrкта)

методики поверки, в
соответствии с которым
выполняется операция

поверки

периодtческой
поверке

Нмменование операции

Да !а 7Внешний осмотр средства измерений
8.1,Ща ДаKoнTporb условий поверки (при

по,щотовке к поверке и опробованrпл
средства измерений)

8.2Да ДаОпробование (при подготовке к поверке
и опробовшrии средства измерений)

Да 9,ЩаПроверка прогрilь{много обеспечения
средства измерений

.Ща 10.ЩаОпределение
характеристик
соответствия

метрологических
и подтверждение

средства измерений
метрологическим требованиям

1 0 1.ЩаДаОпределение абсоrпотной погрепшости
измерений дтrн базисов в режимах
кСтатика> ( статика)>

10.2!а,ЩаОпределение абсоrпопrой погрешности
измерений дпrн базисов в режимirх
<Кинематика>, <Кинематика в pe{UIbHoM

D

10.3ЩаЩаОпределение абсоrпотной погрепшосм
измерений длин базисов в режиме
<,Щифференциа:lьпые кодовые

dGNSS >изм
10.4.Ща,ЩаОпределение абсоrпотной погрешности

измерений дпан базисов в режиме
<Кинематика в реальном времени
(RTK)> с },.{ётом измерений встроеtшой

2

первичной
поверке

фотокамерой
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3. Требования к усповпям проведеuпя поверкп
При проведении поверки доJDIоrы собlподаться следуюIщrе условия измерний:
- температура окружающей сре,щI, ОС ОТ r"П,rНУС 40 до п.lпос 65

Прuмечанuе: прu провеdенuu uэuеренuй условлlя окруэrаюtцей среdы среdспв поверкu

(эmалонов) Dолэlсtльt сооmвеmсmвоваmь mребованuм,t, прuвеdённьtм в llx эксlшуаmацuонной

duglменmацuu.

4. Требоваппя к специалпстем, осуществляющпм поверку
К проведению поверки допускllютсЯ лиц4 изгIивIIIие экспlryатациОНН}'Ю ДОК}'I!{еНТаЦИЮ

на поверяемое средство измерений, средства поверки. ,щля проведения поверки достаточно одного

поверитеJIя.

5. Метрологические П технцческпе требоваппям к средствам поверки
При проведенпи поверки должItы примеIIяться средства поверки, приведенные в

таблице 2.

Таблица 2 - по

Нмменование операции обязательность вьшоJIнения
операций поверки при

Номер раздела (rrукrа)
метод{ки поверки, в

соответствии с которым
выпоJIIIяется операция

поверки

первичной
поверке

периодической
поверке

Определение абсоrпотной погрепшости
измерений дл.rн базисов в режиме
<Кинематика в реlшьном времени
(RTK)> с учётом HaKrroнa zшпарат)ры

Ща Да 10.5

Перечеrrь

рекомендуемьD(
средств поверки

Метрологические и технические требовшrия к
средствtlI\.r поверки, необходтмые для проведеЕия

поверки

Операции поверки,
трбующие
применение

ств
Измерители
ВЛФКЕОСТИ П

температуры
ИВТМ-7, рег.J,lЬ
7l394- l8

Средство измерений температуры окрlтсающей среды

в диапазоне измерепий от минус 40 ОС до п:пос 65 ОС с

абсоrпотrrой погрепшостью дg ý6л99 +1 ОС;
8_ 10

Полигон
прост:tнственн
ьй этатоrшьпi
<Щентральньй>,

рег. Nч 8l551-2l;
Эталон едиrмцы
длины 3 разряда
3.7.Ажь.0004.20
24

Рабошй эталон 3-го разрrда в соответствии с

Государственной поверотrой схемой дIя
коордиIIатно-временньD( средств измерений,

утверхденной приказом Федера.iьного :гентства по

техяическому регуJIироваIrшо и метрологии от 07

июня 2024 г. J,{b |З'14 - Базис эта;rонньй,

просцанствеIrньпi поrп,rгон иJIи комплекс базиснълi

,r-оrr".t, (0 - 30) км, ПГ не более +(1+1,10{,L1 мм,
д,lина в мм;гдеL-

Рулетки
измеритеJIьные
метаJIлические
торговой марки
"Кашброн", рег.
Ns 71665-18

Вспомогательное оборудование:
Средство измерений длиЕы
государственной поверо,лrой схемой д;rя средств

измЪрений дrплны в диапазоЕе от 1 
, l0-9 до 100 м и лтпrн

BoJIIL в д{!шазоне от 0,2 до 50 мкм, 1твержденной
погоо aгентстваиказом Федера;rьнпр

8 г192отогиии декабряметрол
57 02 98оп госттзк8402

в соответствии с

10

з

техяическому
N920реryлировtшию



Операции поверки,
требуюIш.tе
применение

средств поверки

Метрлогические и технические требоваIrия к
средстваI\{ поверки, необходrмые дrrя проведеfiI{я

поверки

Перечень

рекомеЕдуемьD(
средств поверки

Аппаратура потребителя геодезическая в соответствии
с Государственной поверо.лrой схемой ця
координатно-времеЕньD( средств измерний,
утверждешIой прикalзом Федерапьного агентстм по
TexHи.IecKoMy регуJIированию и метрологии от 07
июня 2024 г. Jtlb 1з7 4 с метролог}Iческими
характеристик:lN{и не хуже, чем у поверяемого
средства измерений в соответств}aющем режиме

Аппараryра
геодезиtIескм
спутIfiковая
РriпСе iBase, рег.
м 899бб_23

Визирная марка размером не менее 50 мм Марка 6" ТrimЫе
б705-10-тRк

10.5

Средство измерений углов нilклона в соответствии с
государственной поверо.+rой схемой для средств
измерений плоского углц 1твержлённой приказом
Росстандарта от 2б.11.2018 г. Jф2482 - Кэадрдlт
оптическпй КО, диапазон измерений не менее бOО,

предел догryскаемой абсоrпотной погрешности не
более + 0,1o

Квадранты
оптические КО,
рег. Nч 26905-15

Примечание: ,Щоrryскается использовать при поверке другие угверждённые и

аттестовalнЕые этtrлоны единиц величин, средства измерепий угверждённого типа и поверенные,

удовлетворяющие метрологическим требованиям, указшrнььл в таблице.
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7. Внешппй осмотр средства пзмереппй
При внешнем осмотре должно быгь установлено соответствие средства измерениЙ

след},rощим требованиям :

- соответствие внешнего вида средства измерений приведенному в описаЕии типа
описанию и изображепию;

- маркировки требованиям описzlния типа;
- отсутствие механических повреждений и других дефектов, влияющих на

эксплуатационные и метрологическйе характеристики изделия;
- комплектность, необходимм для проведеЕия lлзмерений, в соответствии с

р}ководством по экспJryатации.
Если перечлсленные требованиJI не выпоJIIIяются, средство измерний признalют

непригодrым к применению, дальнейшие операции поверк}t не производят.

8. Подготовка к поверке и ошробоваппе средствд пзмерений
8.1 Контроль условий поверки.
Перед проведением работ средство измерений и средства поверки доллоты бьгь

подготовлеЕы к работе в соответствии с экс11пуатациоrшой докуtrtенташей на них и выдержаны не

менее 2 часов при постОянной теIчrпераТуре, в условиях, приведёrпrьп< в п. 3 настолцей мgтодики.

8.2 Опробовапие
При опробовании проверить:
- отс}тствие качки и смещений непо,щижно соединённьD( дgтмей и элементов;

- правилъность взаимодействия с комплектом принадлеrrсrостей;
- работоспособность всех фупкционаJIьньD( режимов и узлов.

4

l0.4

б. Требовапия ýсловия) по обеспечеппю безопаспоgти проведеппя поверки
При проведении поверки, меры безопасности доJIrкны соответствовать требованияru по

технике безопасности согласЕо экспJIуатационной докулrентации яа поверяемое средство
измерений, средства поверки, прzrвилап{ по техяике безопасности, которые действуют на меСТе

цроведениJI поверки.
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Ecrпr пере.плсленные требованЕя IIе выпоJIIIяются, средство измерний признают
непригодIым к применеЕию, дrшьнейшие опер,ции поверки Ее призводят.

9. Проверка программшого обеспечеппя средства пзмеренпй
9.1 Проверка МПО.
Для идентифшсшши МПО, установленЕого в аппаратуру, веобходимо по,щJIючиться к

аппаратур, пспользуя ПО <LandStar> и выбрать rrуrкт <Инфо> на вкла,ще <Насц. >. Номер верпп
отобразится в стрке <МПО>.

9.2 Проверка програ ,tмного обеспечения <LandStar>

Для иденшфпкации ПО (LandSиI), устarновленноrо на коЕтроJIлер, следует запуститъ
ПО, нажать на кнопку q=p, выбр:rть пlъкг <О программеD. Номер верии отобразится в стрке
<Landstar>.

9.3 Проверка прогр:lммного обеспечения <СНС Geomatics Offrce 2>.

fuя идентификации ПО <СНС Geomatics Offrce 2>, устlшоыIенЕого на ПК, необходп,rо
здryстить ПО, в главпом экране выбрать вклqжу <Поддерllоtа>, затем выбрать пункг <О

прграммеD.

Результат проверки сtштilют положитеJIьным, если:
- наименование ПО соответствует указанному в оIшсiшии типа
- номер версии ПО не ниже указанного в описапии типа.

Если пере.шсленные
непригод{ым к применению.

требования не выполIIяются, средство измерений призЕilют

10. Определеппе метролоrшческпх характерпстик п подтвер)rцепше соответствпя
средствд измерений метрологЕческпм требовавпям

10.1 Определевrrе абсолютноfi погрешпости пзмеренпй длпн базпсов в ре]кимах
<<Стдтпка>, <<Быстрая статнка)

10.1.1 дбсоrпотнirя погрешность измерний дшr базисов в режиме <Статика>

опредеJIяется с испоJьзованием базисньп< лиrпй, входщтх в состав базиса эталонного,

прострllнствепЕого полигона иJIи комплекса базиспого этilлонного в соответствпи с

ГосударственНой поверо*rоЙ схемой для коор.щнатно-временньD( средств измерпий.
l0.1.2 Необхо.щмо првестп пзмерения не менее цЁх базисrrьп Jшний (далее - базисов),

действитеrьные зЕачеЕця длин которьп расположены в заJIвляемом диапазоне измерппй

:шпарат}ры, при этом дJIина минимдльного опредеJuIемого базиса доJDкна быгь от l0 до 100 м,

длина мaжсимaшьного опр€деляемого базиса доJDкна бьrгь от 27 до 30 r<Irl. fuину каждого базиса

измерпть не менее 5 раз.
10.1.3 дбсоrпотяая погрешвость измерений дIrш базисов в percrмe <Быстрая статикаD

опр€деJIяетсЯ alнllлогиtшо pgioмy <Статика>> при этом, между каж.Фп!r сеансом измереЕий,

,"Ьб*одп"о шпаратуру, уст'новлеЕнlто на од{ом из пуЕIсIов базис4 не выкJIючм её и не теряя

связь с Гнсс перемещать на расстояние не мепее 50 метров от данного пункга и затем сцов:l

устllнавJlикrтъ на этот же пу{ю дш прведения следующего измерения. Дппаратура

устlшоыIенная на пупкIе, расположенном на д)угом конце базис4 в течении всего периода

проведепrtя измерений должпа оставаться непо,щиrюrой,

l0.1 .4 Устдlовить iшпаратуру Еад цеЕIраJ\{и пунктов, располохенньD( на коIщiж базисrпл<

rшний и привести ю( сtD/тпиковые llЕтенны к горизонтаrьной плоскости,

l0.1 .5 Измерrть высоту устаповки :tllTeHH lшпаратуры с помоIщю рулетки,
10.1 .б Вшпо.п.rТь шпаратурУ и настроить ее на сбор данных (измерений) в

соответствующем режиме измерний согласно требованил.,r экспJryатационной документации,

l0.1.7 Убе,щrться в прllвItJБЕости фуншщоrшрокlния и отсуtствии помех цриему сигн:ша

со спуп{иков.
l0.1.8ЗапУстrrтьПоLапdSиr8,перйтивоВкJIаД(У<Насtпр.>-<Поdк,люченuе>,в

соответствии с модеJIью оборулования выбрать устройство и тип zlнтенны, призвести поиск

прпёмнrпса пО ВТ иrш Wi-Fi, пБ"п" ,rо.О нажu'ь кПоdклъrд Затем перйти в ртздел - кСпапtuка>

5
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и установить полз)нок <<вtсtъ>l в пр!rвое положение, затем выставить настройки для з:шиси
статических измерений, устalновить версию формата записи измерений HCN версии 1.0, так же
можно выстalвить з:шись формата RINEX. Выставить требуемьй иЕтермл зiлписи и уст.rновить
кСеанс> (Время измерения на точке, в мин}тах) в соответствии с таблицей 3, задать имJI точки
(латлtницей), уст:lновить высоту антенны, накJIоннм - измеряется до пластинки измер€ния,
которaш идет в комплеюе и устiшIilвJIивается срalзу под приёмником. вертикаJIьная - до Еиза
крепления приёмника с вехой. .Щалее выставить угол возвышения фекомендованное - l0
градусов). После того, K:lK выставиJIи все настройки, необход,rмо накать кнопку <<Усtпановutпь>,
после этого начнут з:шисываться статические измерения (Записьвшотся в пal {ять приёмника).
Повторить действия по д:lнному IryЕкrу со вторым средством измерений. После того, как зalписilJlи
статические измерения, необходимо переместить ползуЕок <<Вмючutпь>l в левое положеЕпе и
снизу HlDKaTb кУсm->>.

10.1.9 Провести измерения при условиях, указанньж в таблице 3.

Таб.шпrа 3 - Условия ведения

l0.1.10 После того, как статические измерения будуг записаны, необходимо подкJIючить

аппаратуру к ПК кабелем USB, илл по Wi-Fi (FТР- сервер), и скачать статшIеские измерения Еа

ПК, они булlт храниться в пalпке recoriL_l в отдельной папке, наименование которой соответствуеТ

дате набrподений.
10.1.11 Провести обработку д.lнньD( сырьD( измерений с испоrьзокшпем по снс

Geomatics Office 2:

- создать .ЕIоrшй проекпt
- произвести импорт (сырьD(> измерений в виде файлов формата,НСN или RINEX
- перейти во вкладку РР - Импорtп - Указuпь пупtь к файлу
- }казать модель Гнсс-шrтенны, высоту и способ ее измерения

- во вкладке Рр-о брабопка произвести расчет базовой rпrнии

10.1.12При успешном расчете базовой JIинии переход{м во вкJIадку GNSS,базовые

лuнuа, въlблраем вы(шсленЕуо базовую JIинию в табтшце, Е:Iходим столбик с наименовalнием

рассtполнuе.- За измеревное зЕачение дшны базиса приflимается рассчит:шtЕое в По значение

Базовой лuнuu.
10.1.13 Срещее квадратическое откJIонение (да:lее - СКО) измерений длин базисов Бr-

определяется по формуле

Zi=r(Lt1 - L)2

количество
спуп{иков,

шт.

Время
измерний,

мин

Интерва.lt
между

эпохzлN{и, с.
Режим измерений

от 20 до 60<<Статика>, <Быстрая статикаD
<Кипематика>, кКинематика в реаJIьном времени
(RTK)>
<Кинематика в реальном времени (RTK)> с rlihoM
измерений встроенной фотокамерой
<Кинематика в реаJIьном вр€мени (RTK)> с yIeToM
HilKJIoHa шаратуры

1>6

Дифференциаьные кодовые измерениJI (dGNSS))
Поверка проводится при устойшлвом зalкреплении :шшаратуры, открытом нбосводе,

отсутствии многоJryчевого распросlр{u{енrlя сигнала сп)тников, а также при хорошей
конфигурации спуп{иковьD( группировок. Значение геометдrIеского факгора PDOP не должно
превышать 3

бri = п-]
(1)

6

от 0,1 до 1,0

{!I
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ГДе dzi- СКО измерений Ёй длиньт базисЕой JшЕии в плд{е/по высоте, мм;
Zл измеренное tшпаратуроЙ значение i-Й дпrны базисноЙ rrпплп в плдrе/по высоте, мм;

ý4 ,..
Li ='# - среднее арифмети.Iеское из и измеренньD( значений дшпы базисной лиЕии в

плане/по высоте, мм;
j - номер измерения;
й - число измерений

10. 1. 14 СистематшIеская погрешность измерений выч,rсJIяется по формуле

Dbi =
Zi=t(Lt1- Lio)

(2)

где D1,; - систематическц погрешность измерений i-й дппrы базисной JIинии в плаrrе/по
высоте, мм;

zr- измеренное агrпараryрой значение j-й дтпшы базиспой rпшпи в пrrане/по высоте, мм;
Z,0- этatлонЕое значение i- Й дtины базисноЙ rшнш,r в плаrrе/по высоте, мм;
j - номер измерения;
,? - тIисJIо измерений

10.1.15 Абсошотнм погрешность измерний (при доверительной вероrгности 0,95) дптя
базисов вшплс.ltяется к:ж сумма систематической и с.тrуrайной (СКО) погрешlостей и определяЕтся
по формуле

дц_i(|Dц|+2.6Li) (з)

где /r; - абсо.тпотнtlя погрепшость измерений i-й дтпrны базисной JIинии в плшrе/по высоте,
мм. Знак абсоrпотной погрешности принимzлIот тот же, что и при вычислении систематическоЙ
пофепшости измерений;

Dr, - систематIlIIескzш погрешность измерний i-й длины базисной линии в плшrе/по
высоте, мм;

dri- СКО измерений йй дшны базисной rпrrши в плаrе/по высоте, мм

Значения получеЕньD( абсоrпотпьп< погрешrостей измерний не должны пр€вышать
значений, 1казанньж в Приложении А настоящей метод{ки поверки.

10.2 Опрелшеппе абсолютпой погрешпости rrзмереппй длпп базrrсов в рокимах
<d(пнематпко>, <d(ипематпка в реаJIьцом времеЕп (RТЦ"

10.2.1 дбсолютная погрешность измерний д;шн базисов в pero.rмax <Кинематика>,

<Кинематика в реаJIьном времени (RTK)> опредеrrяется с испоJIьзомпием базисньж rпrпий,

входяцIID( в cocTil3 базиса эта:rонного, пIюстр:lнствеЕного поJшгона иJш комплекса базиспого

этaшонного в соответствии с Государственной поверошrой схемой дш коордшIапIо-временньD(

средств измерний.
10.2.2 Необходтмо щ)овести измерения не менее трёх базисов, действl,tlгеlьные значениJI

дIин KoTopbD( расположены в 3{UIвJIяемом дл:шазояе измерпшi aшпаратуры. .Щлину каждого

базиса измерить не менее 10 раз.
l0.2.3 Установить аIшаратуру над цектрами пУнктов, расположенньD( Еа коЕцах базисrтьп<

линий и привести их спутЕиковые aш{тенны к горизоЕтаJrьной плоскости.
10.2.4 Измерить высоту устаЕовки антеЕн :шпаратуры с помощю рулgгки,
10.2.5 Вк.тпо.мть аппарат}aру и настритъ ее на сбор дtшньD( (измеряий) в

соответствующем режиме измерний согласно трбованиJIм экс11lryатационной док}11еЕтzцци.
10.2,6 Убедиться в правиJIьности функuионироваItия и отсуIствЕи помех приему сигяlша

со сп}твиков.

,l
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10.2.7 Испоrьзую ПО LапdSИr подкJIючиться к базовому приёмнику по NTRIP/APIS. Во
вкJIадке кНаслпр.> выбираем <Фовер> - нzDкимаем использовать настроенньй стиль подкJпочения.
После успешного по.щJIючен[я появ!{тся фиксирванное решеЕие.

10.2.8 Вьшолнить измереЕЕя на опредеJIяемом пункте, перйля во вкJIащу <<Рабоtпц> -
<Карпа> илrl кРабопа> - кСъе-+lка>

10.2.9 Провести измеренпя на поверяемой aшпаратуре при условил(, указанньD( в
таблице 3.

10,2.10 ДIя определениJI дплны базисц необходrп,rо перйти во вкJIащу <<3аDачut> -
кО,Г3rr, выбираем две точки - тош<у <<Bдserr и отснятую точку на опредеJиемом пункге, получаем

рiюстояние между нпми
10.2. l 1 Вьп<rпочить iшпаратуру согласно требованиям руководства по экспJryатации.
10.2. 12 Абсоrпотная погрепшость измерений дп,rны базиса опредеJIяется KilK cytlrмa

систематической и случайной погрешностей по формуле (3).

Значения поrryченньD( абсолотньп< погршностей измерний не доJDкны превышать
значений, указаншп< в Приложении А настоящей методики поверки.

10.3 Опреде,lIение абсолютной погрешпосги измерений длrrн базисов в рокпме
<<Щпфференчпальные кодовые пзмеренпя (dGNSS)D

10.3.1 Опрлеление абсоrпотной погрпrности измерпий дlин базисов в рФlс{ме
<,,Щиффернчиа:ьItые кодовые измеренllя (dGNSS)) осуществJIяется iшzшогично определепию
абсоrпотной погрешности измерппй длин базисов в pe)rсtмe <Кинематика в реarльном времени
(RTK)D, настроив рабоry lшпаратуры в соответствующем режиме.

Значения пол},ченньD( абсоrпотньп< погршностей измерний не должны превышать
значений, указанньо< в Приложепии А настоящей методики поверки.

10.4 Опреде.леппе абсолютпой погрешшости шзмеренпй длип базпсов в рelкхме
<<Кппематика в реаJIьцом временп ЕТЮ" с учётом пзмереппй встроеппой фотокамерой

10.4.1 Опрлеление абсо.тпотной погршности измерний длин базисов в режиме
<Кппематика в pe:ulbнoм времени (RTK)> с rIётом измерений встроенной фотокамерой

10.4,2 Дбсоrпотнlul погрешность опредеJuIется с испоJьзомIlием базисньп< rпrrшЙ,

входящIтх в cocTiв базиса эта;rопного, прострilнственного поJIигона иJIи комплекса базисного
этilлонного в соответствии с Государтвенной поверочной схемой дtя кООР,щНаТНО-вРемеЕЕЬD(

средств измерений.
10.4.3 Необходимо провести измерения не менее цЁх базисов, действитеrьные значения

дшн KoTopbD( расположены в зaUIвляемом дliлпазоне измерений аппарат}ты. .Щлину каждого
базиса измерить не менее 5 раз.

10.4.4 Установить аппаратуру, испоJIьзуемую в качестве базовой стакши над цеЕтрм
одlого из пункюв базиса и привести ее спуIниковую антенку к горизонта.lьной 11лоскости,

10.4.5 Поверяем1,1о аппаратуру фовер) устаlовить на веху.
10.4,6 Над центрм опредеJIяемого rrуткга базиса устilновить визирн},ю марку (ла;lее -

марка). Марка предстllвJlяет собой квадратнъй иlш кругльй пцrт рд}мером не менее 50х50 rr,пrl,

поверхяость щга окраIшвается белой краской или разделена на черно-белые секгоры.

располагать марку следует к аппаратуре таким образом, чгобы плоскость мишени бьшrа

перпендикулярна нlшравлению измерний, Пример марки приведён на рисунке 1;

8
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Рисунок l -Впзирная марка

l0.4.7 Измерrrть высоту устlшовки антеЕЕ аIшаратуры и марки с помоIщю рулеткп.
10.4.8 Вкrпоцлть лшаратуру и настрЕIъ ее на сбор д.rнньD( (измернd) в

соответствующем perrotмe измерний согласно требованиям экспJIуатащrоЕной докумеtrтации.
10.4.9 Убедиться в прlлвильности функциоппровalния и отсуIствии помех приему сигнала

со спупrиков.
10.4.10 Измернrlя Еа поверяемой шlпаратуре прводить при условиях, указarнньD( в

таблице З.
10.4. l 1 Опрлелrrть положеЕие центра марки с испоJIьзоваЕием встроенноЙ фотокамеры,

рllсполllгая веху с устllповленньш роверм на р:rсстоffiии от 2 до 3 метров.
10.4.12 Повторrrть измерения по предыдщему пункту, рlюполагая веху с устtlновленным

ровером на расстоянии 7-8 и l4-15 метров.
10.4.13 Вык.lпо,плть аппаратуру согласно требов:lниJIм руководства по экспJryатации.
10.4.14 Абсо;потнau погрешность измерений дшн базисов определяется как cyi{Ma

систематпtlеской и сrryчайной погршностей по формуле (3).

Зпачения поJryчеЕпьD( абсолотньпr погршпостей измерний не доDкны превыш1ть
значений, 1тазанньж в Приложекии А настояцей метод{ки поверки.

10.5 Определеппе абсолютпой погрешносгп пзмерепий длин бдзпсов в режпме
<<Кипематпкд в реаJIьЕом временп (RTK) с учетом наклопа аппаратуры

10,5.1 Опрелеление абсоrпотной погрешности измерений длин базисов в режиме
<Кинематика в реальноМ времепИ (RTK)> С гIетом ЕакJIопа шаратуры ос}ществляется
iшilлогично определению Ско и абсошотной погршностп измерний дшн базисов в режиме
<Кинематпка в реальном вр€меЕи (RTK)>.

10.5.2 Измерния необхо,щrмо проводить при трёх значенItл( угла HllKJIoHa аппаратrры,

равномерно р.юположенньD( в ди:шазоне от 0 до б0 гралусов. Задаваемый угол H:lK.,loHa

конlроJIировать с помощью квадрtlнта,
10.5.3 Повторить действия по предыдущему пункгу ещё не менее двух раз, поворачивая

:шпарацру на l20 градусов в горпзонтальной плоскости.

значения поJryченньD( абсо.rпотньп< погршlостей измерrшй не должны превышать

значепий, указанньD( в Приложении А настоящей метод{ки поверки.

11. Оформленпе результатов поверкп
сведения о результате и объёме поверки средств измерний в цеJIя( полверждения

поверки доJDкны быгь перданы в Федеральнъй lшформационньй фояд по обеспечению ед{пства

измернпй.
При положитеJIыrьD( резуJьтатlD( поверки q)едство измерппй признается приюддым к

примеЕению.
Вьцача свидетеJIьстм о пов€рке средства пзмерний (rcуществJIяется в соответствии с

9
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деЙствующrм законодатеJIьством.
Нанесение зЕ:ка поверки на средство измерений не предусмотено. Гfпомбирование

средства измерений не призводлтся.
При отрlщатеlъЕьD( резуJIьтатiлх поверки, средство измерений признается Еепригодным к

применению.
Вьцача извещения о непригодности к применению средства измерений с }ка}анием

ocHoBHbD( приIшн непригодlости осуществляется в соответствии с действуюIцим
зaжонодательством.

Велуш.tй инженер по метрологии ЛОЕИ
ООО (ПРОММАШ ТЕСТ Мегрология> К.А. Ревин

l0
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Табшца A.l - гические

Прплоясепие А
@бдзад9дýЕа9)

Метрологическпе характеристпкп

стики
Наименование характеристики
.Щиапазон измерений дIин базисов, м от 0 до 30000
Границы допускаемой абсоrпотной погрrшrости измерний д;шн
базисов в рrrошах':
<Статика>, <Быстрая статика>, мм:
- в плalне
_ по высоте

+2.(2,5+0,5.10{.L)
+2.(5,0+0,5.10{.L)

<Кrнематика>, <Кинематика в peaJrьнoм врмеш (RЖ)>, мм:
- в Iшане
- по высоте

+2.(8+1.106.L)
+2.(l5+1.10{.L)

<Кшематика в р€:uIьном врмеш (RTK)>I с рётом наклона
аIшаратуры, мм:
- в IIлане
- по высоте

+2.(13+l. l0-6 .L+0,7.0)

+2.(15+1.10{.L)

<<,Щиффернчиаrьшле кодовые измерния (dGNSS)>, шt:
- в Iшдtе
- по высоте

+2.(250+1.106.L)
+2.(500+1.10{.L)

<Кинематика в реальЕом времени (RTK)> с уrётом измерений
встроенной фотокамерой", мм:
- в IIлане
- по высоте

+2.(18+1.10{.L)
+2.(30+1.10{.L)

При доверитеьной верягности 0,95
** 

При расстоянии от lшпаратуры до определяемой тоq<и от 2 до l5 м
где L - измеряемм длина в мм,

о - угол HllKJIoHa :шпаратуры в градусах (не более 60 градусов)

ll

Значение


